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Oppekava maht (EKAP): | 120

Kutsestandard ,,Mehhatroonik, tase 4 kinnitatud 09.04.2025.a Tehnika,
Tootmise ja To6tlemise Kutsendukogu otsusega nr 33;
Vabariigi Valitsuse 26.08.2013.a méarus nr 130 ,,Kutseharidusstandard*

Oppekava koostamise
alus:

Opetusega taotletakse, et 6ppija

1) omab mehhatrooniku t06s vajalikke teadmisi ja td6oskusi;

2) koostab ja paigaldab mehhatroonikaseadmeid ja -alamsiisteeme jargides
asjakohaseid toojuhiseid, ettendhtud tehnoloogiaid ja kvaliteedindudeid,;

3) hooldab ja remondib mehhatroonikaseadmeid ja -alamstisteeme vastavalt
etteantud kaidukavale;

4) jargib tootamisel todohutuse ja keskkonnaohutusndudeid ja kasutab
ressursse saastlikult;

Oppekava dpivéljundid: | 5) oskab iseseisvalt organiseerida oma t66d, tuleb to6iilesannete taitmisega
toime tavapérastes olukordades ning vastutab nende nduetekohase ja
tahtajalise taitmise eest;

6) on avatud koosttole, osaleb meeskonnattds ja suhtleb
meeskonnakaaslastega korrektselt;

7) hangib, kasutab, t66tleb ja séilitab to6alast infot, kasutades
infotehnoloogilisi vahendeid ja erinevaid andmebaase;

8) oskab hankida teavet edasidppimise ja tooleidmise voimaluste kohta ning
kavandab oma karjaari.

3 Oppevorm statsionaarne - koolipdhine &pe, mittestatsionaarne 6pe,
Oppekava rakendamine: | statsionaarne - tookohapdhine Gpe
Sihtrihm Keskharidusega taiskasvanud dppijad.

Nouded Opingute alustamiseks
Oppima voib asuda keskharidusega isik, kelle tervislik seisund vdimaldab 6ppida ja to6tada valitud erialal.

Nouded 6pingute I6petamiseks

Opingud loetakse I6petatuks, kui 6pilane on omandanud 8ppekavas kirjeldatud kutsetele vastavad
dpivaljundid vahemalt ldvendi tasemel. Opivéljundite saavutatust hinnatakse kutseeksamiga. Juhul, kui
kutseeksami sooritamine ebadnnestub, on dpilasel digus sooritada dpingute 16petamiseks kooli erialane
I6pueksam.

Lopetamisel valjastatavad dokumendid
LOputunnistus ja hinneteleht

Opingute labimisel omandatav(ad)

kvalifikatsioon(id): Mehhatroonik, tase 4
osakutse(d): puuduvad
Oppekava struktuur

P&hidpingud 101 EKAP sh praktika 30EKAP
Valikdpingud 19 EKAP

P6hibpingute moodulid (101 EKAP)




Elektrotehnika ja
elektroonika alused

15 EKAP

» mdistab elektrotehnika seadusparasusi ning nende praktilise
kasutamise vdimalusi mehhatroonikatdddel;

» moistab elektroonikakomponentide rakendamisvdimalusi
mehhatroonikatoodel;

» moodab etteantud tooulesandest lahtudes elektrilisi suurusi,
kasutades nduetekohaselt sobivaid mddteriistu ja
mddtmismeetodeid;

« visandab lahtuvalt téoulesandest kuni 400 voldise pingega
elektriahelate skeeme, kasutades asjakohaseid tingmarke ja
téhistusi;

* jargib praktiliste to0de sooritamisel tootervishoiu-,
tooohutus- ja elektriohutusnéudeid;

« analtitisib koos juhendajaga enda tegevust elektrotehnika
seaduspérasuste rakendamisel mehhatroonika valdkonnaga
seotud praktiliste tGlesannete lahendamise kéigus ja
elektriliste suuruste mddtmisel,

Opitee ja t66 muutuvas
keskkonnas

5 EKAP

« kavandab oma Opitee, arvestades isiklikke, sotsiaalseid ja
to0alaseid voimalusi ning piiranguid,;

» mdistab Ghiskonna toimimist, tddandja ja organisatsiooni
valjakutseid, probleeme ning vBimalusi;

« kavandab omapoolse panuse véartuste loomisel enda ja
teiste jaoks kultuurilises, sotsiaalses ja/vdi rahalises
tahenduses;

» mdistab enda vastutust oma toé0alase karjaari kujundamisel
ning on motiveeritud ennast arendama,;

Mehhatrooniku
alusteadmised

25 EKAP

» omab ulevaadet mehhatrooniku kutsest, eriala 6ppekava
ulesehitusest ning dppe- ja praktikakorraldusega seonduvast;
omab Ulevaadet mehhatroonika ajaloost ja arengusuundadest
maailmas ja Eestis, tunneb mehhatroonikaseadmete liigitust
» tunneb mehhatroonikas kasutatavaid materjale ning nende
tootlemistehnoloogia aluseid;

* loeb tehnilisi jooniseid ja skeeme, tunneb tingmarke,
joonistab eskiise ning tunneb tehnilise médtmise pdhialuseid;
» mOddab etteantud tooulesandest 1ahtudes mitteelektrilisi
suurusi kasutades nduetekohaselt sobivaid mddteriistu ja
mdotmismeetodeid,;

» mdistab hiidroautomaatika ja pneumoautomaatika
seadusparasusi ning nende praktilise kasutamise voimalusi
mehhatrooniku to0s;

« omab llevaadet binaarloogika aksioomidest ja
loogikafunktsioonide rakendamisv6imalustest automaatika
juhtimisskeemide programmeerimisel,;

» mdistab mikroprotsessorite ja kontrollerite ehitust,
t06pOhimotteid ja kasutamisvéimalusi mehhatroonikatoodel;
» mdistab téoohutus-, elektriohutus- ja tuleohutusnduete
jargimise olulisust mehhatroonikat6ddel ning oskab anda
esmaabi;

Mehhatroonikaseadmete ja
alamsusteemide
koostamine ja
paigaldamine

20 EKAP

« omab llevaadet mehhatroonikaststeemide liigitusest,
toopdhimottest ja kasutusalast;

« kavandab tooprotsessi ja planeerib téoaja
mehhatroonikaseadme vdi alamsusteemi paigaldamiseks ja
héaalestamiseks lahtudes etteantud téoulesandest;

« koostab ja paigaldab kompaktseid juhtimis- ja jduahelaid
sisaldavaid kilpe vastavalt etteantud t6oulesandele;

« paigaldab projekti jargides mehhatroonikaseadmete ja




alamsusteemide komponendid (tditurid, andurid, kontrollerid
ja mddteriistad) ning seadistab neid vastavalt etteantud
tehnilisele dokumentatsioonile;

« jargib mehhatroonikaseadmete ja alamsisteemide
paigaldamisel, h&alestamisel ja kontrollkdivitamisel
tootervishoiu-, tddohutus- ja elektriohutusnéudeid;

« hindab mehhatroonikaseadme voi alamsusteemi paigalduse
vastavaust etteantud projektdokumentatsioonile ja
dokumenteerib tehtud paigaldust6dd vastavalt etteantud
nduetele;

« analtitisib enda tegevust mehhatroonikaseadmete ja
alamsusteemide ning nende komponentide paigaldamisel;

Mehhatroonikaseadmete ja
alamsisteemide kait

10 EKAP

« kavandab tooprotsessi mehhatroonikatddde teostamiseks
oma to6l6igu piires, 1&htudes etteantud projektist ja
kaidukavast;

« hindab mehhatroonikaseadmete ja -stisteemide t66d
kasutades asjakohaseid meetodeid ja hooldusprogramme;

» hooldab, kontrollib mehhatroonikaseadmeid,
mehhatroonika alamsiisteeme kéidukava alusel jargides
tooohutus- ja elektriohutusndudeid;

* remondib ja ha&lestab mehhatroonikaseadmed ja -
alamsusteemid etteantud juhendite alusel ja dokumenteerib
tehtud t6od vastavalt etteantud nduetele;

« jargib mehhatroonikaseadmete ja alamsisteemide
kontrollimisel, hooldamisel ja remontimisel tootervishoiu-,
todohutus- ja elektriohutusndudeid,

» juhendab klienti mehhatroonikaseadmete ja alamststeemide
kasutamisel;

« analtiiisib oma tegevust mehhatroonikaseadmete ja
alamsusteemide hooldamisel ja kéidul;

Toostus- ja
tootmismehhatroonika
seadmete ning
alamsiisteemide
paigaldamine ja kait

26 EKAP

« omab Ulevaadet erinevate toédstusharude tootmisprotsesside
mehhatroonika seadmetest ja mehhatroonika
alamsusteemidest ja nende kasutamisest;

* paigaldab, hdélestab ja hooldab tootmismehhatroonika
seadmeid lahtudes tehnoloogilisest protsessist;

* programmeerib erinevates programmeerimiskeeltes (FBD
Ja LAD) tootmismehhatroonikas kasutatavaid PLC
kontrollereid,;

« rakendab tootmis- ja téostusmehhatroonika tootmisliini
tiupmudeleid tarkvaralises arenduskeskkondades;

« jargib tootmis- ja todstusmehhatroonika seadmete- ja
alamsisteemide paigaldamisel, hooldamisel ja remondil
tootervishoiu-, tddohutus- ja elektriohutusndudeid,;

» kinnistab dppekeskkonnas omandatud oskusi reaalses
t00keskkonnas;

Valikdpingute moodulid (6

1 EKAP)

Digioskuste kujundamine

1 EKAP

» mdistab kooli dppeinfosiisteemi toimimist ja osaleb
Oppetdos erinevates digikeskkondades, kasutades
digivahendeid sihipéraselt ja otstarbekalt;

Metallitootlemispingid ja
nende mehaanika

18 EKAP

» Moistab metallitdotlemispinkide liigitust ja ehitust vastavalt
nende otstarbele

« Haélestab metallitootlemispinke kasutades I6iketeooria
alaseid teadmisi

 Programmeerib metallitdétlemispinke erinevates
programmeerimiskeskkondades




 Rakendab metallitootlemispingi todle ja ndustab Kklienti
edaspidiseks ekspluatatsiooniks

« kirjeldab eesti keeles oma v6imeid, huvisid, métteid,
kavatsusi ja kogemusi seoses valitud erialaga;

« saab aru eestikeelsest tehnilisest dokumentatsioonist, sh
Erialane eesti keel 6 EKAP t60ohutuse alasest.

kutsedppes « suhtleb erinevates todolukordades tookaaslaste ja kliendiga
erialastel teemadel eesti keeles;

« dokumenteerib to6tulemused voi tdo kaigus sisseviidud

muudatused eesti keeles, kasutades digivahendeid;

« Kavandab juhendamisel td6protsessi hoonesiseste
automaatikat0ode teostamiseks oma t0018igu piires, valib
materjalid ja tddvahendid, lahtudes etteantud projektist

« Paigaldab t66riihma liikmena juhendamisel nduetekohaselt
kaablivGrgu, andurid ja taiturid, jargides ehitusprojekti
Hooneautomaatika 18 EKAP | elektripaigaldiste osas etteantud ndudeid

* Hooldab varem paigaldatud hooneautomaatikaseadmeid,
jargides to0ohutus- ja elektriohutusndudeid

« Analidsib juhendajaga oma tegevust hooneautomaatika
seadmete paigaldamisel ja hooldamisel tekste ja lihtsamaid
kujundeid

» Moistab todstusrobotite ehitust ja tehnilisi omadusi ning
nende kasutamist sdltuvalt tootmise tehnoloogiatest

+ Rakendab rist-, silindrilistes- sfaarilistes koordinaatides
liikuvat paljultlilisi paindlilidega ja ro6pkinemaatikaga
manipulaatoreid

18 EKAP | « Mdistab todstusrobotite andurite ja taiturite ehitust ning
rakendab neid téostusrobotite paigaldamisel ja haélestamisel
 Programmeerib tddstusroboteid lahtudes toostusrobotite
erinevatest programmeerimiskeeltest

« Rakendab robotiseeritud tootmisliini mudeleid tarkvaralises
arenduskeskkondades

Toostusrobotite paigaldus,
haalestus ja kéit

Valik@pingute valimine:

Valikdpingud toetavad ja laiendavad kutseoskusi. Opilasel on kohustus valida valikmooduleid 19 EKAP
ulatuses ning Gigus valida valikmooduleid kooli teistest dppekavadest voi teiste Oppeasutuste dppekavadest
kooli dppekorralduseeskirjas satestatud korras.

Spetsialiseerumised
puuduvad

Oppekava kontaktisik | Natalja Stepanov; natalja.stepanov@ivkhk.ee +37256657521

Maérkused:
Moodulite rakenduskava on kéttesaadav:
https://tahvel.edu.ee/#/curriculum/1936/version/6130
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